
Sistemi lineari tempo-invarianti (LTI) in spazio di stato

note

�u(t) y(t)
x(t)

� lineare e tempo invariante x(t) œ Rn
, u(t) œ Rm

, y(t) œ Rp
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Circuito RLC

note

ui(t) R L C

+

≠

v(t)

ui(t) = input, v(t) = output

Rappresentazione (esterna ed) interna?
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Magazzino merci

note

ordine di acquisto/richiesta di consegna

|
t ≠ 1

|
t

|
t + 1

|
t + 2

y(t) = quantità merce in magazzino al tempo t
u1(t) = quantità merce ordinata (in entrata) al tempo t
u2(t) = quantità merce richiesta (in uscita) al tempo t

u1(t), u2(t) = input, y(t) = output
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