
Esempio: retroazione dallo stato
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Esempio: retroazione dall’uscita

note

amplificatore
e motore albero

trasduttore
di velocità

trasduttore
di posizione

◊d = 0
e = ◊d ≠ ◊ u

◊

◊̇

++
≠

J = inerzia albero
— = coe�. attrito viscoso

Retroazione statica dallo stato
J ◊̈ = ≠—◊̇ + u

u = k1e + k2◊̇, k1, k2 œ R
y = ◊

=∆
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